Manual Control Brazo
Robotico con Bluetooth



CONFIGURACION DEL IDE DE ARDUINO

PASO 1

E arduino-nightly-windows

Descomprimir el contenido de la carpeta Arduino-nightly-windows

PASO 2

©.O,

arduino

Abrir el programa Arduino.exe que se encuentra en la carpeta descomprimida en el paso 1

PASO 3
Editar Programa Herramientas Ayuda

Mueve Chrl+ M

Abrir... Ctrl+ Q0

Abrir Reciente

Proyecto »

En el menu Archivo, Pulsar el la opcion abrir

PASO 4

Proceda a conectar su Arduino UNO al pc por medio del cable azul que viene incluido en el KIT
Brazo Robético Completo Zenent.



PASO 4

| £ Abrir un sketch de Arduing @
Buscar en: | Bluetooth - @7 = E
i Mombre : Fecha de medifica... Tipo
"'} |Z| Bluetooth 11/04/2017 06:22 a...  Archive IF

Sitios recientes

Escritorio

=

Bibliotecas

Ay

Equipo

1| 1] 3

Mombre del - Abrir

Ohbjetos de [Tudus los Archivos (~7) "] [ Cancelar ]

En la carpeta Bluetooth Abrir el archivo titulado Bluetooth.

PASO5 .
Archive Editar Programa A}.-'uda

Auto Formato Ctrl+T

Archive de programa.
Blugtooth Reparar codificacidn & Recargar.
#include <Servo.hx Monitor Serie Ctrl+ Mayis+ M

Serial Plotter Ctrl+Mayds+L
ArduBlock

Placa: "Arduino/Genuino Uno” L4
Puerto L4
Get Board Info

Apartado Herramientas seleccionamos la opcién Placa y escogemos “Arduino/Genuino Uno”
seguidamente en la opcidn Puerto escogemos el puerto COM en el cual esta conectado el
Arduino Uno ( Generalmente en puerto COM13)



Si no logra encontrar el puerto COM en el cual se encuentra conectado su Arduino Uno es
necesario que en el Explorador de Archivos, Click derecho a Equipo, Seleccione la opcidn

Administrador de dispositivos y desplegando la pestaiia Puertos COM, vera que aparece el
puerto COM al cual fue asignada su conexion.

PASO 6

Archive Editar Programa Herramientas Ayuda

o Subir

Bluetooth

ginclude <Servo.h>

Seleccionamos la opcidén Subir, lo cual cargara los codigos necesarios para que su arduino
mueva su Brazo Robético. (Es necesario que para el momento que se estén cargando los
codigos al arduino UNO, NO ESTE CONECTADO EL MODULO BLUETOOTH A LA PLACA)

CONTROLANDO BRAZO ROBOTICO CON SERIAL
ARDUINO

A continuacion se explicara como es el proceso para que pueda controlar su nuevo brazo
robadtico con el serial de Arduino, recuerde que para este paso es necesario que este
conectado su modulo bluetooth a la tarjeta Arduino o por su defecto estén enlazados su
computadora y su arduino UNO por un cable de datos.



CONTROL POR BLUETOOTH Y MONITOR SERIAL

PASO 1

Placa: "Arduino/Genuino Uno" k
Puerto: "COM1E" ! Puertos Serie
Get Board Info COM17

_ v | COMI1S
Programador: "USBtinyI5P" '

Quemar Bootloader

Apartado Herramientas seleccionamos la opcién Placa y escogemos “Arduino/Genuino Uno”
seguidamente en la opcién Puerto escogemos el puerto COM de transmisidon de datos al que
esta conectado su modulo bluetooth al Pc ( Generalmente es el segundo puerto COM de
conexion bluetooth al pc e independiente del puerto COM al que se conecto su Arduino Uno
por puerto Serial y que se utilizo para cargar los codigos en los pasos anteriores )

PASO 2

| (S|

Monitor Serie

Inicie el Monitor Serial que esta incorporado en su IDE de arduino



CONEXION POR BLUETOOTH Y MONITOR SERIAL

PASO 3

comis E=8 (el ==
|

En esta zona del Monitor Serial de su IDE de Arduino usted enviara los comandos a su
Brazo Robdtico y podra visualizar en que grado se encuentran su servomotores:

Los Comandos Son:

e a=+rotacidn s = - rotacion
e e=+Hombro d =- Hombro
e r=+Codo f=-Codo
e z=+garra X =-garra

CONEXION POR BLUETOOTH Y APLICATIVO ANDROID
PASO 1

Arduino bluetooth controller

E @&  Giumig Apps

€ Para todos

‘ DESINSTALAR l ABRIR

Descargar desde la Play Store la aplicacion “Arduino bluetooth controller”



CONEXION POR BLUETOOTH Y APLICATIVO ANDROID

PASO 2

Seguir los pasos descritos en las siguientes imagenes, recuerde que los comandos para

controlar su Brazo Robético son de acuerdo a las siguientes letras.

Los Comandos Son:

* a=+rotacidn
e e=+Hombro
e r=+Codo
e z=+garra

Activar bluetooth

s = - rotacion
d =- Hombro
f=-Codo
X =-garra

Una aplicacion quiere activar el
Bluetooth.

DENEGAR PERMITIR




2.

Connect to a device

[ PORTATIL

paired, not connected

[e0 HC-06
paired, not connected

Seleccionar el Modulo Bluetooth

3.

Connect in

+. Controller mode

Q) Switch mode
== Dimmer mode

EH Terminal mode

Seleccionar modo control.



CONEXION POR BLUETOOTH Y APLICATIVO ANDROID

4.

Seleccionamos las opciones del modo control.

5.

Setup the joystick buttons with your own
commands to send

< -

Ajustar los mandos de acuerdo a la imagen.



CONEXION POR BLUETOOTH Y APLICATIVO ANDROID

6.

Configurar los mandos de acuerdo a la imagen

7.

Dar atras en la aplicacidn y si se hicieron todos los pasos correctamente podran iniciar a
mover su Brazo Robodtico desde su Dispositivo Android, los invitamos a investigar y conocer
mas sobre este maravilloso mundo que es |la Robdtica.



ESQUEMA DE CONEXION EN LOS SERVOS A ARDUINO
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ESQUEMA DE CONEXION BLUETOOTH HC-06 A
ARDUINO
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i Encuentra todos nuestros prodiictos en

mercacdnlibhre !

https://eshops.mercadolibre.com.co/ZENENT



